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Szenario 1: Fahrzeugerkennung mit MATLAB
Deep Learning mit vortrainiertem YOLO (You Only Look Once) v2 

www.ros.org

www.mathworks.com

 Extraktion von Features mit ResNet-50 (neuronales 
Netz) Deep Learning-Toolbox

 Fahrzeug-Objekterkennung/Detektion 
mit YOLO v2

 Visualisierung in MATLAB

ROS-Topics mit 3D-Kamera-Daten



Szenario 2: Sensorfusion mit MATLAB
KI-Objekt-Erkennung mit 3D-Kamera und Fusion mit LIDAR

www.ros.org

www.mathworks.com

Fusion der Sensordaten 
für optimierte 

Objekterkennung

Integrierte 3D-Objekterkennung 
(Fahrzeuge/Fußgänger) 

mit Tensorflow

2D-Laserscanner mit 360 Grad-Scan
(Punktwolke)
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